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Platzsparende Twinverter 2.0 Antriebssysteme

Mit der Twinverter 2.0~
Generation hat die RITTER
Elektronik GmbH agus Rem-
scheid eine Baureihe von
Doppelumrichtern entwi-
chelt, die Platz sparend und
unabhiingig voneinander
zwei Asynchron-, Servo-
oder BLDC-Motoren mit und
ohne Gebersystem betrei-
ben kann.

it diesen .2 in 1°-Lisungen

lassen sich nicht nur be-
sonders kompakte Servo-An-
triehasysteme generieren, auch
die nachtriigliche Integration
der Umrichter wird bei mehre-
ren zu betreibenden Motoren
durch den erheblich geringeren
Installationsaufwand stark ver-
einfacht.
Die Twinverter 2.0 sind im
Booksize“-Format konzipiert, je
nach Leistungsklasse sind vier
Formate erhiiltlich. Fir das 400
V System werden Antriebsleis-
tungen von zweimal 0,75 kW
im Format 405 mm x 225 mm x
50 mm {H/T/B) bis zu zweimal
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Die Maximalwerte fiir die Drehzahliiberwachung werden ebenso an der Ge-
ritevorderseite eingestellt wie die (Frofibus-)Schnittstellenadresse. AuBerdem
sind die Doppelumrichter mit Daten-, Notaus- und Hallgebersignal-Eingdngen

ausgestattet

3.7 kW im Format 510 mm x
255 mm x 50 mm (H/T/B) abge-
deckt.

Je nach Anwendung sind die
Twinverter 2.0 mit unterschied-

lichen Spannungseingiingen
verfiighar, neben dem klas-
sischen AC-Eingang sind auch
DC-Varianten mit und ohne La-
deschaltung erhaltlich, Fiir

riickspeisefiihige Antrichssyste-
me 15t eine Ansteuerung fir ei-
nen externen Bremswiderstand
integriert. Dariiber hinavs ste-
hen fiir die Einphasenversor-
gung auch Varianten mit PFC-
Weitspannungseingang zur Ver-
figung. .

MNeben den iiblichen Uberwa-
chungsfunktionen zeichnen sich
die Twinverter 2.0 durch zwei
zusiitzliche Sicherheitsfunlti-
onen aus, Dies ist zum einen ei-
ne parametrierbare, vom An-
triehsprozessor unabhiingige
Drehzahlilberwachung je An-
trieh und ein Notaus-Eingang,
der zur direkten Hardware-Ab-
schaltung der Endstufe fihrt.
Jeder der beiden Weehselrichter
wird von einem unabhiingigen
DSP Prozessor gesteuert. Als
Datenschnittstellen sind, je
nach verwendeter Buskarte,
Profibus DP/FMS oder DP V1
sowie CAN, RS232 oder RS485
miiglich. Die Maximalwerte fiir
die Drehzahliiberwachung und
die (Profibus-) Schnittstellenad-
resse werden am Gerdit einge-
stellt. *

» infof@ritter-elektronik.de
= ww. ritter-elektronili.de

INDUSTRIE, TECHHIK + WIRTSCHAFT



